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Introduction 
Congratulations on purchasing the Fat Shark AttitudeV2 FPV video goggles with integrated 
NexWaveRF 5G8 wireless receiver and Trinity (3-axis pan/tilt/roll) head tracking technology.  
To ensure your continued enjoyment, please take the time to thoroughly read through this 
operating manual before using. 

Product Compatibility 
The AttitudeV2 has been designed to adhere to established video standards and is 
compatible with any product also adhering to accepted video standards.   Due to the high 
number of different manufacturers and variation in quality, it’s impossible to for us to have 
tested with every product combination and some troubleshooting may be required if 
mix/matching components.  The AttitudeV2 has been thoroughly tested with ImmersionRC 
gear.  For best results and no compatibility issues, Fat Shark recommends ImmersionRC 
gear for your accessory products.  

IMPORTANT!!!!   Product Warning!!!!!
DO NOT LEAVE HEADSET EXPOSED TO DIRECT 
SUNLIGHT.  SUNLIGHT WILL MAGNIFY THROUGH THE 
OPTICS AND BURN HOLES IN THE LCD COLOR FILTER 
THIS WILL NOT BE COVERED BY WARRANTY.  KEEP 
GOGGLES IN PROTECTIVE CASE WHEN NOT IN USE

WICHTIGER WARNHINWEIS ZUM PRODUKT
Die Videobrille darf nicht der direkten Sonnenbestrahlung 
ausgesetzt werden. Das Sonnenlicht scheint durch die Optiken 
in das Gerät ein verbrennt die Farbfilter der LCD-Displays 
(erscheinen dort als weiße Flecken im Sichtfeld). Diese Schäden 
sind nicht durch die Garantie gedeckt. Bewahren Sie sie die 
Videobrille bei Nichtbenutzung in der Schutztasche auf. 

Kompatibilität des Produkts
Die Videobrille wurde für den reibungslosen Betrieb mit bestehenden Video-Standards
entworfen und ist mit allen Produkten kompatibel, die ebenfalls diesen Standards 
unterliegen. Durch die große Anzahl unterschiedlicher Hersteller, und den sich daraus 
ergebenden Qualitätsunterschieden, ist es uns allerdings unmöglich, jede mögliche 
Kombination zu testen. Das Mischen solcher Komponenten untereinander kann manchmal 
zu Problemen führen.Für beste Ergebnisse empfehlen wir Produkte von Immersion RC 
da dort die Kompatibiltät getestet wurde und Gewährleistet ist.  

Inhaltsverzeichnis
Lieferumfang 3
Bedienelemente 4
Trinity Headtracker 5
Downlink-komponenten (Kamera, Sender, Stromversorgung) 6
Sender 6
Kamera 6
Stromanschluss über Filterplatine 7
AV Anschluss 7
Videoaufnahme 7
Betrieb mit externen Videoempfänger 7
Zubehör 7
Schwenk / Neige / Roll Mechanismus 7
1000 mA Akku Pack 8
Dioptrinlinsen 8 
Regelbare Kopfhörer 8 
Spironet Antennen 9
Tiny Telemtrie von Immersion RC 9
Sepzifikationen	 10
Hinweise zum Betrieb 11
Garantie 11
Problemlösung 12

Herzlichen Glückwunsch zum Kauf der FPV-Videobrille Attitude V2 mit dem integrierten 
Nex Wav RF 5G8 5,8 GHz-Empfänger und Trinitiy 3 Achs (neigen, schwenken, rollen) 
Headtracker. Damit Sie den vollen Funktionsumfang der Brille nutzen können, lesen 
Sie sich diese Bedienungsanleitung vor dem ersten Gebrauch bitte sorgfältig durch.
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Product contents 

Carry case 

AttitudeV2 Headset 

Data cables  
- 3.5mm JR 
- Futaba 6P 
- ezUHF MiniDIN 

AV cable  

Downlink kit 
- 250mW 5G8 TX 
- 600TVL camera 
- Filtered battery  

2X 5G8 3dBi antenna  

Manual 

Lieferumfang

  Schutztasche

  AttitudeV2 Headset

  Datenkabel
 

  Audio / Videoanschlusskabel

  Downlink Kit
  25mW 5G8 TX Videosender
  600 TVK Kamera
  Akkuanschluss

 
  Antenne

  Bedienungsanleitung
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Controls Diagram 

Controls
Brightness/contrast control:  pressing left and right increases/decreases display contrast.  
Press forward/back increases/decreases brightness. 

RX power switch:  The receiver module power is controlled by this switch.   Turn off RX 
module to avoid video conflict with video source via the AV cable. 

Channel select:  Rocking the channel select switch forward and back will cause the channel 
to incrementally increase/decrease.  Audio beep sounds on channel change.  A long beep 
sounds on channel top and bottom limits.  

Note:  Fat Shark only guarantees compatibility with Fat Shark or ImmersionRC transmitters.   

CH1:  5740 MHz  CH2:  5760 MHz CH3:  5780 MHz  CH4:  5800 Mhz 
CH5:  5820 MHz  CH6:  5840 Mhz CH7:  5860 MHz 

Head tracker menu/reset:   
Activated by a vertical press on the channel rocker switch.   

Low battery warning:  Audio warning if input voltage drops below 6.8V 

Volume control:  There is no volume control - volume level is set at high.  Please use with 
adjustable earphone accessory for volume control.

Helligkeit/Kontrast:
Ein kleiner „Joystick“ auf der Oberseite der Brille dient zur Einstellung der Werte.
•	links/rechts	(Kontrast	erhöhen/Kontrast	verringern)
•	vor/zurück	(heller/dunkler)
Ein-/Aus-Schalter für Empfangsmodul.
Mit diesem Schalter schalten Sie das Empfangsmodul  ein und aus. Wird die Brille über das Video-
kabel mit dem Signals eines extern Empfängers oder Videoquelle versorgt, muß der Funkempfänger 
ausgeschaltet werden damit es nicht zu Bildstörungen kommt. 
Kanalwahl:
Durch Drücken der Tasten wird der Empfangskanal schrittweise nach oben oder unten
durchgeschaltet. Dieses wird wird akustisch durch einen kurzen Signalton signalisiert. Bei Erreichen 
des ersten oder letzten verfügbaren Kanals ertönt ein längerer Signalton.
HINWEIS: Eine Kompatibilität ist nur mit Fat Shark oder Immersion RC Sendern gewährleistet.
Head Tracker-Menü/Zurückstellen:
Der Headtracker wird durch Druck auf den Kanalwahlschalter zurückgestellt.
Unterspannungswarnung: Fällt die Spannung unter 6,8 Volt ertönt ein akustisches Signal.
Lautstärkeregelung: Am Gerät selber ist keine Lautstärkeregelung vorhanden. Nutzen Sie bitte dazu 
einstellbare Kopfhörer.

Kopfhörer

Empfänger Ein/Aus

Einstellungen Bild
PS/2 Datenport 

Stromversorgung

Einstellschieber 
Augenabstand

SMA Anschluss 
Antenne

Kanalwahl / Headtracker 
zurücksetzen

PS/2 Datenport 

Bedienelemente und Anschlüsse
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Trinity Head tracker 
For a complete and up to date list of compatible RC radios and their setup, a head tracking 
sticky thread is maintained at www.FPVlab.com under SPONSORS GATE/FAT SHARK 
Operation notes: 
Head tracker initiates in pause mode.  Head tracker reset button needs to be depressed and 
held to start camera motion.  Default range motion is normal.  Your radio may support 
extended motion but may result in errant behavior. 

Menu navigation and settings:

Beep code Mode 
1 short beep:   P/T/R on ch 5/6/7 
2 short beep:   P/T/R on ch 6/7/8 
3 short beep:   Long beep then enter P/T only channel setting sub menu 
  1 short beep:  P/T only on ch 5/6 
  2 short beep:  P/T only on ch 5/7 
  3 short beep:  P/T only on ch 5/8 
  4 short beep:  P/T only on ch 6/7 
  5 short beep:  P/T only on ch 6/8 

6 short beep:  P/T only on ch 7/8 
No selection:  exit menu  

4 short beep:  Long beep then enter reverse servo direction sub menu 
1 short beep:  reverse pan direction 
2 short beep:  reverse tilt direction 
3 short beep:  reverse roll direction    
No selection:  exit menu 

1 long beep:   adjust servo center point:  press to gain manual control of the  
 camera with the headset.  Adjust camera to desired center  
 position and press button to set new camera center.  Note that 
  if your servos are not near the center point before adjusting, the  
 servo travel may be limited in one direction. 

1 short beep:  Long beep then enter pan ratio sub menu 
  1 short beep:  ratio = 1:1 

2 short beep:  ratio = 1:1.5  
No selection:  exit menu 

2 short beep:   Long beep then enter tilt ratio sub menu 
1 short beep:  ratio = 1:1 
2 short beep:  ratio = 1:1.5  
No selection:  exit menu 

3 short beep:   auto pause on/off (if movement exceeds 90 degree, put HT in 
 pause mode) 

4 short beep: Long beep then enter motion limits sub menu 
1 short beep:  standard range = 1.04 ms – 2.0ms (center =  

 1.52ms +/- 0.48) 
2 short beep:  extended range = 0.8ms–2.24ms (center=1.52ms +/- 0.72)  
No selection:  exit menu 

5 short beep: Long beep then enter cycle time sub menu 
1 short beep:  standard cycle (8CH PPM, 20ms) 
2 short beep:  rapid cycle (3CH PPM, 8ms)  
No selection:  exit menu 

6 short beep: Restore factory defaults 
2 long beep:   no selection made, automatically exits menu 

Trinity Headtracker
Eine	vollständige	Liste	aller	kompatiblen	Fernsteuerungen	und	ihren	Einstellungen	finden	
Sie unter www.FPVlab.com unter SPONSORS GATE/FAT SHARK.
Hinweise zum Betrieb 
Der Headtracker wird im Pause Mode intitialisiert. Um die Kamerabewegung zu starten drücken den 
Reset Button. Der Tracker ist zu Beginn auf Standardeinstellungen programmiert, was je nach Fern-
steuerung zu falschen Verhalten führen kann.

Menü und Einstellungen
Tonfolge Mode
1 kurzer Ton Schwenk-/Neige- Rollfunktion auf Kanal 5/6/7
2 kurze Töne Schwenk-/Neige- Rollfunktion auf Kanal 5/6/7
3 kurze Töne Langer Piepton zur Auswahl der Nick- und Schwenkfunktion
 2 kurze Pieptöne:  Schwenken /Neigen auf Kanal 5/7
 3 kurze Pieptöne: Schwenken /Neigen auf Kanal 5/8
 4 kurze Pieptöne:  Schwenken /Neigen auf Kanal 6/7
 5 kurze Pieptöne:  Schwenken /Neigen auf Kanal 6/8
 Keine Auswahl: Menü wird beendet
4 kurze Töne Langer Piepton danach Aktivierung des Reversemenü
 1 kurzer Ton: reversiert die Schwenkfunktion
 2 kurze Pieptöne: reversiert die Neigefunktion
 3 kurze Pieptöne: reversiert die Rollfunktion
 Keine Auswahl: Menü wird beendet
1 langer Piepton Justiert die Servomitte. Drücken Sie mit aufgesetzter Brille die   
 Headtrackertaste um die Neutralstellung einzustellen. 
 Bitte beachten Sie, dass bei großen Einstellungen der Servoweg   
 in eine Richtung limitiert sein kann.
1 kurzer Piepton Langer Piepton zur Auswahl der Schwenkuntersetzung
 1 kurzer Piepton: Untersetzung 1:1
 2 kurze Pieptöne: Untersetzung 1:1,5
 keine Auswahl: Menü wird beendet
2 kurze Pieptöne Langer Piepton zur Auswahl der Neigeuntersetzung
 1 kurzer Piepton: Untersetzung 1:1
 2 kurze Pieptöne: Untersetzung 1:1,5
 Keine Auswahl: Menü wird beendet
3 kurze Pieptöne Auto-Pause Ein/Aus (sollte die Bewegung 90° überschreiten 
 aktivieren Sie den Pause Mode des Headtrackers.
4 kurze Pieptöne Langer Piepton zur Aktivierung des Bewegungslimiters
 1 kurzer Piepton: Standardbereich = 1.04 - 2.0ms (Mitte 1.52ms +- 0,48)
 2 kurze Pieptöne: erweiterter Bereich = 0.8ms–2.24ms (Mitte =1.52ms +/- 0.72)
 Keine Auswahl: Menü wird beendet
5 kurze Pieptöne Langer Piepton zur Aktivierung des Modulationsmenüs
 1 kurzer Piepton: Standardmodulation (8K PPM 20Ms
 2 kurze Pieptöne ; schnelle Modulation  3K PPM 8ms) 
 Keine Auswahl: Menü wird beendet
6 kurze Pieptöne:  Wiederherstellen der Werkseinstellungen
2 lange Pieptöne Keine Auswahl getroffen,  Menü wird automatisch beendet.
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Downlink Overview (Camera, TX, Power) 
Downlink system comes preassembled and tested for plug/play with your aircraft.  
Simply connect the balance lead of your 2S, 3S or 4S (7.4V - 16V) RC battery to 
provide power to your Fat Shark Downlink and you are ready to fly.   
The handy balance lead filters RC servo and motor noise from your RC pack for a 
crisp, clear image. 

Transmitter
Channel select chart: 
 1 2 3 4 
Ch1 5740 MHz On On On N/A 
Ch2 5760 MHz Off On On N/A 
Ch3 5780 MHz On Off On N/A 
Ch4 5800 Mhz Off Off On N/A 
Ch5 5820 MHz On On Off N/A 
Ch6 5840 Mhz Off On Off N/A 
Ch75860 MHz On Off Off N/A 

WARNING:  DO NOT POWER TRANSMITTER WITHOUT ANTENNA ATTACHED.  NO 
ANTENNA LOAD WILL  DESTROY RF AMPLIFIER – NOT COVERED BY WARRANTY 
Small white connector on back of transmitter is for ImmersionRC Tiny Telemetry.  
See accessories. 

Camera
2.8mm lens for wide angle 100 degree FOV; ideal for fixed camera piloting.  
Camera is NTSC/PAL selectable (PAL default, remove jumper on back for NTSC).  
Plugs camera directly into TX via included cable (pre assembled).  

Übersicht Downlink-Komponenten 
(Kamera, Sender u.  Stromversorgung) 
Das Downlinksystem ist montiert und einsatzbereit für den Einbau in ihr Modell.
Zur Inbetriebnahme schließen Sie den Balancestecker ihres 2S, 3S oder 4S (7.4 - 16V) 
Flugakku  an den Spannungseingang des Fat Shark Downlink an.
Die	Anschlussplatine	filtert	dabei	Störungen	vom	Motor	oder	von	den	Servos	heraus	
und sorgt so für ein scharfes Bild.

WARNUNG: Schalten Sie den Empfänger nicht ohne montierte Antenne ein, da dieses 
den Verstärker zerstört. Der kleine weisse Anschluss auf der Rückseite des Sender ist 
für den Immersion RC Tiny Telemetrieanschluss. 

Kamera
Die 2.8mm  100° Weitwinkellinse ist ideal für eine feste Kameraposition.  Die Kamera ist 
wahlweise auf die Normen NTSCo oder PAL umzustellen.  Die Kamera ist für den direkten 
Anschluss mit montierten Kabel vorbereitet.

Ch1 5740 MHz Ein Ein Ein N/A

Ch2 5760 MHz Aus Ein Ein N/A

Ch3 5780 MHz Ein Aus Ein N/A

Ch4 5800 Mhz Ein Aus Ein N/A

Ch5 5820 MHz Ein Ein Ein N/A

Ch6 5840 Mhz Aus Ein Aus N/A

Ch75860 MHz Ein Aus Aus N/A

Sender
Kanalauswahl 1 2 3 4
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Power (via discharge filter supply) 
The discharge filter supply allows you to power your downlink equipment from your 
onboard RC pack.  Connect as shown below: 

AV in/out Port 
RCA Connector:  Yellow: Video, White: Audio 
Left, Red: Audio Right 

Recording Video 
Connect AV cable to AV out port on right side of headset.  Connect recording device to 
cables and set up as per manufacturer directions. 
Note:  Cables pins are not all the same (see above chart), be sure to connect to headset 
using the included cable. 

Using an external receiver:
Use the AV cable to connect headset to the RCA AV port of external devices.   
To share the base station power supply with your goggles, pick up a 3m Dominator AV cable 
accessory from your retailer. Note; internal receiver must be shut off to properly display 
external AV. 

Accessories
Pan/Tilt/Roll Mechanism 
Get the most out of your Trinity head tracker by 
mounting your camera onto the pan/tilt/roll mechanism.  
PTR mechanism includes mount for 600TVL CMOS 
and Fat Shark CCD cameras.  Pan axis servo is a true 
180 degree metal gear servo for maximum travel 
motion durability.  Super high tolerance tooling and 
servos ensures no slop or movement for steady camera 
action.  

Ground   Video      AudR      AuL

Stromversorgung
Der Stromanschluss mit eingebauten Filter ermöglicht eine Onboard-Stromversorgung. 
Schließen Sie die Komponenten wie abgebildet an. 

Belegung des Video-Kabels 
(AV in/out)
Cinch-Stecker: Gelb: Video, Weiß: Audio links,
Rot: Audio rechts

Video-Aufnahme:
Verbinden Sie das Video-Kabel mit der AV-Buchse an  der rechten Gehäuseseite der 
Brille. Am Aufnahmegerät sind die Anschlüsse entsprechend der dort gültigen 
Belegung durchzuführen.
Hinweis: Die Belegung des Klinkensteckers ist nicht genormt. Verwenden Sie daher zum 
Anschluss des Headsets bitte immer das Kabel aus dem Lieferumfang.

Zubehör:
Schwenk / Neige / Roll-Kamerahalter
Holen Sie die maximale Leistung aus der Headtrackerfunktion 
mit diesem 3 Achsen Kamerakopf. Im Lieferumfang 
enthalten ist der Halter für eine 600 TVL CMOS und 
Fat Shark CCD Kamera. Die Hochachse läßt sich hier 
um 180° bewegen. Die hochpräzise Fertigung garantiert 
keine Bewegungserzögerung oder Verwackler bei Fixposition.  

Verwenden einer externen Video-Quelle:
Schließen Sie das beiliegende Video-Kabel mit den entsprechenden Cinch-Buchsen  an 
das externe Wiedergabegerät an.
Hinweis: Zur korrekten Wiedergabe des eingespeisten Signals muß 
der in der Brille eingebaute Empfänger ausgeschaltet werden. 

Masse    Video       Audio-R     Audio-L

Wahlweiser Anschluss 
eines 2S/3S oder 4S 
RC-Akkupack. 

Zum Sender
Der	Tiefpassfilter	elimiert	
Störungen von der Akkuversorgung.
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1000mA Battery Pack 
The Fat Shark dog bone shaped 1000mAh pack 
seats securely in the headset strap pocket.  The 
battery cable extends out of the top of the pack to 
avoid contact with head strap.  Barrel connector cable 
features high strand count wire for flexibility and  long 
life.  Wire stress is minimized by the additional rubber 
gasket around the cable exit.  No special charger is 
needed as balance leads have been added for 
charging with standard RC chargers (battery includes 
discharge lead adapter for advanced chargers).   
Note:  this battery can still be charged via the barrel 
connector with the original Fat Shark headset battery 
charger. 

Diopter lens 
For near sighted users, diopter lens insert sets are available that include -2, -4 and 
-6 dpt.  See below inserting location.  Lens orientation is not critical. 

Adjustable Earphones 
For simplicity and minimalist controls, the AttitudeV2 does not have volume control. 
Audio is outputting at 
max volume and needs to 
be adjusted to comfortable 
level via adjustable 
volume earphones.  

1000 mAh Akku 
Der spezielle geformte Akku hält sicher in dem Brillenband. 
Das	hochflexible	Kabel	des	Anschlussteckers	wird	dabei	
nach oben geführt, ohne am Kopfband zu behindern. 
Zum Laden des Akkus reicht ein geeignetes LiPo Ladegerät, 
es kann auch das originale Fatshark Headset  Ladegerät 
verwendet werden.

Dioptrin Linsen  
Für kurzsichtige Nutzer sind Einsatzlinsen mit -2, -4 oder -6 Dioptrin erhältlich.  
Die Linsen sind keiner Seite fest zugeordnet. 

Kopfhörer mit einstellbarer Lautstärke 
Aus Gründen der einfacheren Bedienung und Ausführung, besitzt die Attitude V2 keine ein-
gebaute Möglichkeit zur Lautstärkeregelung.

Da immer die maximale Lautstärke ausgeben wird, empfehlen wir die Nutzung 
eines Kopfhörers mit einstellbarer Lautstärke.
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SpiroNET Circular Polarized 
Antenna
The best performance  enhancement for your dollar.  
SpiroNET circular polarized antennae are manufactured to 
machine tolerances and final tested with top end RF 
equipment for the best performing CP antenna on the 
market.   
CP antennae naturally reject multipathing (biggest cause of 
5G8 video breakup) and have no mismatch polarization 
when your aircraft banks – resulting in no rude range losses 
during acrobatic flight. 

Tiny Telemetry From ImmersionRC 
Conventional OSDs offer a host of features, some of which you don’t need  
if you’re just flying FPV around your local field or have a small and light  
FPV plane that can’t really carry a full OSD. All you really want in those  
cases is for your tracking antenna to point at the plane accurately and  
have GPS positional data along with vital statistics such as battery voltage  
and current consumption.  

TinyTelemetry is a minimal GPS locator that sends EzTelemetry data for the 
EzAntennaTracker down one of the audio channels on the audio/video transmitter. 
The EzAntennaTracker will then track the plane and offer battery statistics on its 
LCD display as well as other telemetry data such as positional info etc.  
The new v2.0 EzAntennaTracker will also offer audible warnings for battery voltage 
and total current consumption.  

The Tiny Telemetry plugs into the transmitter’s dongle power supply located on the 
back of the transmitter.

Die SpiroNet zirkular polarisierte Antenne 
Die zirkular polarisierte (CP = Circular Polarized) Antenne un-
terdrückt durch ihre spezielle Konstruktion die Auswirkungen 
der Mehrwegeausbreitung des Sendesignals,
dass zu den größten Störungsursachen bei der Videoübertra-
gung im 5,8Ghz-Band gehört.
Dieses	sorgt	für	auch	bei	Kunstflug	für	eine	verbesserte	Sende	
-und Empfangsleistung ohne Reichweitenverlust. 

Tiny Telemetry von Immersion RC 
Konventionelle		OSD´s	bieten	viele	Features	die	man	zum	normalen	FPV	fliegen	mit	
einem kleinen und leichten Flugzeug nicht braucht. In diesen Fällen wird wird ein zuver-
lässiges  GPS Signal für den Antennentracker und Informationen wie Akkuspannung und 
Stromverbrauch benötigt. Das TiniTelemetry Modul ist ein kleiner GPS Empfänger der die 
notwendigen Daten für einen Antennentracker auf einem der Audiokanäle sendet. Der 
Antennentracker kann dann dem Flugzeug folgen und es stehen weitere Informationen 
wie zum Beispiel die Position zur Verfügung.
Die neue v2.0 Version bietet auch akustische Warnungen für die Akkuspannung und den 
Verbrauch. Das Tini Telemetry Modul wird in den Anschluss auf der Rückseite des AV- 
Senders gesteckt. 
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Specifications 
Headset Specifications 
Optics: FOV 35 degrees diagonal 

Interpupillary (IPD) distance: 

59 – 69 mm (adjustable) 

Optional diopter lens inserts 

available in -2, -4, -6 dp 

Mechanical Ergonomic molded shape.  

Rubber eye cups for ambient light 

shielding  

Weight:  150g  

Adjustable headband 

Audio: Stereo System: NTSC/PAL auto select (interlaced) 

Two full color micro VGA LCD's 

(640 X 480 dots), 922k pixels

User 

Controls 

Channel selection 

Display adjustment 

Head Tracker reset/menu nav 

Head 

Tracker 

Magnetic, gyro, accelerometer 

Trinity 9DOF, 3 axis head tracker 

Electrical Power supply, 7-13V  

(2S/3S supply) 

Power consumption: 350mA 

Receiver CH1: 5740MHz CH2: 5760MHz 
CH3: 5780MHz CH4: 5800Mhz 
CH5: 5820MHz CH6: 5840Mhz  
CH7: 5860 MHz

Antenna 5G8 3dBi dipole (circular 
polarized compatible) 

Interface 3.5mm 4p AV in/out port 
Power in port (barrel connector.  
Center pin is +’ve, collar is GND) 
3.5mm 3p Earphone port 
PS/2 DIN data (HT) port

Transmitter Specifications (V3): 
Electrical Power supply:  7 - 17 V  

(2S/3S/4S supply) 
Power consumption 
310mA @7.4V 
Power out (to camera) 
5V, 350mA maximum 
Transmitting power:  250mW  

Antennae  External dipole (circular polarized 
compatible)

RF CH1: 5740MHz CH2: 5760MHz
CH3: 5780MHz CH4: 5800Mhz
CH5: 5820MHz CH6: 5840Mhz 
CH7: 5860 MHz

Mechanical: 
55 X 26 X 11 mm 
Weight: 22g (with antenna).

Camera Specifications: 
Electrical Power supply:  3.5 - 5 V Power 

consumption 60mA @5V Lens 
2.8mm IR coated 
100°diagonal FOV (ideal for fixed 
camera) 

Imager 

1/3” CMOS 600TVL 
FPV tuned light handling 
NTSC/ PAL selectable  
(jumper on = PAL). 

Mechanical: 

Square:  21 X 21 X 12mm 
Lens extrude:  15mm X 14mm 
diameter 
Weight: 15g

Optik: Sichtfeld 35 Grad diagonal
•	Augenabstand	(IPD):	59	-	69	mm	
(einstellbar)

•	Optionale	Linsen	zum	Dioptrienaus-
gleich sind in den Stärken -2, -4 und -6 
dpt erhältlich.

Mechanik: Ergonomisch geformtes Gehäuse.
•	Augenmuscheln	aus	Gummi	zur	Unter-
drückung unerwünschter Blendeffekte von 
Außen.
•	Gewicht:	150	g
•	Einstellbares	Kopfband.

Audio: Stereo System Automatische Erkennung NTSC/PAL
Zwei Farb VGA LCD Display (640 x 480 
Punkte, 922 Pixel

Einstell-
möglichkei-
ten

Kanalwahl
•	Helligkeit/Kontrast
•	Head-Tracker	zurücksetzen	und	
Einstellmenü

Head 
Tracker

Trinity 9DOF, 3 Achsen Hheadtracker mit 
eingebauten 
Gyro-, Magnetfeld- und Trägheits-Sensoren

Elektrik: •	Stromversorgung:	7-13	V	(2S/3S	LiPo)
•	Stromaufnahme:	200/350	mA

Empfänger CH1: 5740MHz CH2: 5760MHz
CH3: 5780MHz CH4: 5800Mhz
CH5: 5820MHz CH6: 5840Mhz
CH7: 5860 MHz

Antenne Ein Anschlüsse Vierpolige 3.5 mm Klinkenbuchse für den AV 
Ein-/Ausgang
•	Buchse	für	Stromversorgung
•	Dreipolige	3,5	mm	Klinkenbuchse	zum	
Anschluß eines Kopfhörers
•	PS/2-Buchse	zum	Anschluß	des	Head-
Tracking Kabels

Elektrik Stromversorgung: 7-17 V (2S/3S/4S 
LiPo)
Stromaufnahme: 310 mA bei 7,4 V
Kameraausgang 5V, 350mA Max
Sendeleistung: 25mW

Antenne Externe Dipol (kompatibel zu circular)

RF CH1: 5740MHz CH2: 5760MHz
CH3: 5780MHz CH4: 5800Mhz
CH5: 5820MHz CH6: 5840Mhz
CH7: 5860 MHz

Mechanik Gewicht: 22g (mit Antenne).

Elektrik Power supply: 3.5 - 5 V Power
consumption 60mA @5V

Linse 2.8mm IR beschichted
100°diagonal	FOV	(ideal	für	fixe	Kamera)

FPV 1/3” CMOS 600TVL
FPV optimiert
NTSC / PAL wählbar

Mechanik Rechteck: 21 x 21x 21mm
Linsenausgang 15 x 14mm
Gewicht: 15g

Spezifikationen

Senderspezifikationen

Kameraspezifikationen
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Operational advice 
 For best performance, select a channel that has the least amount of 

interference.  While the transmitter is turned OFF, turn on the video 
headset and look at the screen as you check each channel.  Clear 
channels will have a consistent static background.  Channels with 
interference will have horizontal static lines.  

 Always perform a range test before flying.  This includes AV and RC 
controls.   Some RC receivers can be affected by the proximity of other 
electronic devices particularly the AV TX. 

 Try to space out your components as much as possible to avoid 
interference to your RC control range (keep stuff away from RX) 

 Until experienced, practice flying in a familiar area to avoid becoming 
disorientated. 

 Due to antenna characteristics, there is a “null” in line with antenna 
direction. You may experience excessive video breakup when flying 
overhead 

 5.8Ghz signal strength drops off very fast, stay safely within solid AV 
range. 

 For maximum distance it is very important that a clear line of sight exists 
between the transmitter and the video headset.  2 of the worst causes of 
interference are human bodies and reinforced concrete.  

 Place your TX antenna in open area in a vertical orientation  
 Multipathing (reflections off buildings/ tall objects) causes signal 

cancellation and result in broken video.  Fly in open areas away from 
buildings or other tall structures (i.e. barns, hills). 

 5.8Ghz AV with 2.4Ghz RC controllers:  2.4Ghz may cause harmonic 
interference on Ch2 – Ch7 of the 5.8Ghz AV (Ch1 not affected).  The 
headset has been equipped with a high pass filter that will allow the 
system to work with CE certified 2.4Ghz RC controllers.  However, the 
filtering may be insufficient to remove noise from overpowered non CE 
certified controllers.     
If you experience interference from your RC radio, change the AV channel 
to channel 1. 

 Although you don’t require any license to operate this device, you are still 
legally responsible for operating in a responsible manner.   

Warranty 
The system can be exchanged for a new unit within 30 days for any manufacturing 
defects if returned in new condition.  The video headset will be warranted for repair 
for 2 years if no signs of excessive use.   Buyer will be responsible for shipping 
costs.  If beyond the warranty period we will provide repair services.  

Hinweise zum Betrieb 
•	 Wählen	Sie	für	die	beste	Leistung	den	Kanal	der	die	geringsten	Störungen	hat.	
 Schalten Sie mit ausgeschalteten Sender das Headset ein und prüfen jeden Kanal.
 Freie Kanäle ohne Störungen sind durch einen schwarzen gleichmäßigen Hintergrund  
 zu erkennen. Kanäle mit Störungen haben horizontale Linien im Bild.  

•	 Führen	Sie	vor	dem	Flug	stets	einen	Reichweitentest	mit	den	AV	und	RC	Kompo	
 nenten durch. Einige RC Empfänger können durch andere elektronische Geräte 
 gestört werden Das kann besonders für AV Sender gelten. 

•	 Versuchen	Sie	bei	dem	Einbau	die	Komponenten	soweit	weg	wie	möglich	von	den	RC		
 Komponenten einzubauen.

•	 Fliegen	Sie	am	Anfang	bis	Sie	sich	mit	dem	System	vertraut	gemacht	haben	in	
 vertrauter Umgebung um Desorientierung zu vermeiden.

•	 Aufgrund	der	Antennencharacterisitk	gibt	es	direkt	über	dem	Piloten		toten	Winkel	
 bei dem das Bild komplett ausfällt. 

•	 Das	5.8	Ghz	Signal	bleibt	innerhalb	der	Reichweite	sehr	stabil	bricht	aber	ausserhalb		
 sehr schnell ab. 

•	 Zum	erreichen	der	maximalen	Reichweite	ist	es	nötig	dass	zwischen	dem	Sender	und		
 Empfänger eine klare Sichtverbindung besteht. Die zwei größten Ursachen von 
 Störungen sind Menschen und verstärkter Zement. 

•	 Signalreflektionen	von	hohen	Gebäuden	oder	großen	Objekten	verursachen	eine		
 Unterbrechung des Signals mit Bildausfall. Fliegen Sie in weiten offenen Gegenden.

•	 5.8	Ghz	AV	mit	2.4	Ghz	RC	Sendern.

•	 Der	2.4.	Ghz	Sender	könnte	Störungen	auf	den	Kanälen	2	-	7		verursachen.	
 Nicht betroffen ist davon der Kanal 1. Dieses gilt nur für 2.4 Ghz Sender mit 
 erhöhter Sendeleistung die nicht CE-Konform sind. Für die CE konformen Sender  
	 filtert	der	Tiefpassfilter	effektiv	Störungen	heraus.	
 Sollte Störungen auftreten wechseln sie auf Kanal 1.

•	 Obwohl	der	Betrieb	des	Senders	und	Empfänger	keine	Funklizenz	erforderlich	ist,	sind		
 Sie alleine für den legalen und verantwortungsvollen Einsatz verantwortlich. 
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Trouble shooting 
If your problem can’t be solved here, please visit our support forum at www.FPVLAB.com
under SPONSORS GATE/ FAT SHARK RC VISION SYSTEMS.  Any direct support enquires 
will be first directed to this forum for the benefit of all customers 

Observation Possible cause/solution 
No image, display is completely 
dark

- No power supplied.  Check power connections. 

No image, display is glowing 
dark grey 

- If using wireless module, turn on RX power on bottom of 
headset. 
- If using AV in cable, check video source. 
- Ensure TX is on and camera connections solid 
- Ensure lens cap is removed from camera 
- Trying to power a 12V camera with the 5V TX supply 
(need to connect 12V camera direct to RC pack. 

Complete white screen LCD driver has failed and needs to be replaced under 
warranty.  Contact your retailer. 

Lots of interference lines 
(horizontal lines)

- Choose a cleaner channel. 

Lots of interference lines 
(horizontal lines) when using 
5.8Ghz receiver 

Check to see if cause is harmonic interference from 
2.4Ghz RC controller (turn radio on/off). 
- Use CH1 on TX/headset (Ch1 not affected by 2.4Ghz) 
- check correct frequency antenna is used 

Head tracker not working but 
can hear beeps 
(can enter and navigate beep 
menu) 

- Ensure headset is turned on before RC radio 
- Review controller manual for correct settings 
- Check servos are plugged into correspondingly selected 
channels

Head tracker not working, and 
no beeps (can’t  enter nor 
navigate beep menu) 

- Cable was modified and resulted in voltage applied to 
signal line (fried HT) 
- Mated to an aftermarket channel mixer and wired wrong 
resulting in voltage applied to signal line 
- Incorrect installation of aftermarket UHF RC system 
resulting in voltage applied to signal line . 

Head tracker stops working 
after short time 

Auto disengage function activated.  Follow menu 
instructions to turn off. 

Short range - Ensure 5.8Ghz antenna were installed 
- Turn off transmitter and check for other sources of 
interference 
- Ensure transmitter has clear LOS to headset. Test in 
wide open area, away from any obstructions 

Short range (con’t) - Ensure that a compatible antenna is installed. Do not 
use other manufacture antenna, they may be dual band 
or may be reverse SMA (no center pin to connect to 
receiver) 

White dots on LCD display Goggles lens were left exposed to sun allowing magnified 
sunlight to burn off LCD color filter. 

Kein Bild, das Display ist
komplett dunkel.

- Keine Stromversorgung. Prüfen Sie die Anschlußkabel und
den Akku.

Kein Bild, das Display leuchtet
dunkelgrau.

- Schalten Sie bei Funkbetrieb den Empfänger ein.
- Prüfen Sie bei Kabelbetrieb die Videoquelle.
- Prüfen Sie ob der Sender eingeschaltet ist und die 
  Verbindungen gesteckt.
- Prüfen Sie ob die Schutzkappe von der Linse 
  genommen wurde.
- Prüfen Sie die Stromversorgung der Kamera (5V(12V) 

Komplett weißes Bild Fehler im Treiber des LCD-Moduls. Muß ersetzt werden.
Bitte an den Händler wenden.
Weiße Punkte in der LCDAnzeige
-Kleine Nachlässigkeit - große Wirkung

Viele Bildstörungen
(horizontale Linien im Bild).

Wechsle den Sende-/Empfangskanal.

Viele Bildstörungen (horizontale
Linien im Bild) im Verbund mit
dem 5,8 GHz-Videoempfänger

Prüfen Sie, ob die Störungen durch 
Interferenzen entstehen. Wechseln Sie ggfs. auf Kanal 1.

Head-Tracker funktioniert nicht,
es sind jedoch Pieptöne hörbar
(Menü kann aufgerufen werden
und Tastendruck wird durch Ton
bestätigt).

-Stellen Sie sicher, daß die Brille vor dem 
 RC-Sender eingeschaltet wird.
-Kontrollieren Sie alle Einstellungen lt. Anleitung.
-Stimmen die am Head-Tracker eingestellten
 Kanäle mit den verwendeten Servoausgängen am
 Empfänger überein?

Head-Tracker funktioniert nicht
und es sind keine Pieptöne hörbar
(Kein Bestätigungston beim Aufruf
des Menüs bzw. der Bedienung).

-Durch	modifiziertes	Anschlußkabel	besteht	Fehlbelegung
 der Signaladern.
-Nachgeschalteter Kanal-Mixer eines Fremdherstellers 
 verursacht Fehlbelegung der Signaladern.
-Allgemein falsche Belegung/Fehler beim Anschluß der
 Signale am RC-Sender, der eine Beschädigung des
 Head-Trackers durch angelegte Spannung bewirkt hat.

Head-Tracker funktioniert nach
kurzer Zeit nicht mehr.

Automatische Abschaltung aktiviert. Folgen Sie dem Menü zum 
Ausschalten. 

Geringe Reichweite Prüfen Sie ob die 5.8 Ghz Antenne montiert ist.
Schalten Sie den Sender aus und prüfen ob Störquellen das Bild 
beeinflussen.
Prüfen Sie ob eine Sichtverbindung zum Sender vorliegt. Führen Sie die 
Prüfung in weitem offenen Gebiet durch.

Geringe Reichweite (Forts.) Prüfen Sie ob eine kompatible Antenne montert ist. Verwenden Sie keine 
Antennen anderer Hersteller da diese auf Dual Band ausgerichtet sind 
oder einen geänderten Anschluss haben. 

Weiße Punkte in der LCDAnzeige Direkte Sonneneinstrahlung in die Linsen der Brille
hat	den	Farbfilter	des	LCD-Displays	zerstört.

Problemlösung
Sollte Ihr Problem hier nicht aufgelistet sein, besuchen Sie bitte unser Support-Forum 
unter: http://fpvlab.com/forums/forumdisplay.php?43-Fat-Shark-R-C-Vision-Systems
Zum Nutzen aller Kunden, werden alle Anfragen zunächst dort bearbeitet. 

Problem   Mögliche Lösung




